AC Syottojannite

(50/60Hz)

LI L2 L3

Suojamaa L N

Sulakkeet tai
johdonsuoja-
katkaisijat (MCB)

Syottojannite:
- 115, 230, 400 tai 460 V
- 1- tai 3-vaiheinen
- tark. alkuperaisen User Guide'n sivu 19

- -
e

Sulakkeet tai MCB’t ja kaapelikoot:
- tark. alkuperaisen User Guide'n sivu 19

.

Ohjauspanelin ohje loytyy jiljenpaa tasta asennusohjeesta

Ohjausriviliittimen kytkennat:
Tama on voimassa tehdasasetuksilla

1. Kytke sulkeutuva START/STOP-kytkin liittimen napoihin 1 ja 2
Sulkemalla kytkin laite kéynnistyy (START enable) ja vastaavasti
Avaamalla kytkin laite pysahtyy (STOP)

2. Kytke potentiometri (10kQ) liittimen napoihin 5,6 ja 7.
Silla voi saataa nopeuden 0...50 Hz (tai ...60 Hz, HP-laitteilla)

\ Seis - Kdy Nopeuden saité -/

Moottorikaapelointi:
Tarkista kaapelin koko ja maksimi pituus alkuperaisen
User Guide'n sivulta 19

4 )
Moottorin kytkenta:

- Tarkista ettd moottorin kytkentajénnite vastaa laitteen arvoja.
Moottorin kytkenta joko KOLMIO tai TAHTI (D/Y)

Syota laitteelle moottoriparametrit:
- Moottorin nimellisjannite (V) -> P - 07
- Moottorin nimellisvirta (A) -> P - 08

- Moottorin nimellistaajuus (Hz) -> P - 09 )




Vaatimustenmukaisuusvakuutus:

Invertek Drives Ltd vakuuttaa, ettéd Optidrive E2 -laitesarja on varustettu matalajannitetuotteille tarkoitetulla EU-direktiivin mukaisella CE
-merkinnalla ja tayttda seuraavat sen edellyttdmat standardit:

EN 61800-5-1: 2003 Adjustable speed electrical power drive systems. Safety requirements. Electrical, thermal and
energy.

EN 61800-3 2™ Ed: 2004 Adjustable speed electrical power drive systems. EMC requirements and specific test methods

EN 55011: 2007 Limits and Methods of measurement of radio disturbance characteristics of industrial, scientific and
medical (ISM) radio-frequency equipment (EMC)

Valmistajan tiedot:

Address: Invertek Drives Ltd.
Offa's Dyke Business Park
Welshpool
Powys
SY21 8JF
United Kingdom

Tama lyhennetty suomenkielinen pikaohje on tarkoitettu alkuperaisen laitteen mukana
toimitettavan Kayttoohjeen (User Guide) tueksi.
Tassa pikaohjeessa ei ole selitetty kaikkia perustoimintoja eika parametreja.
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1. Yleista

1.1. Tarkeat turvallisuuteen liittyvat ohjeet

Tama taajuusmuuttaja, Optidrive on tarkoitettu asennettavaksi vain ammattilaisen toimesta. Asennuksessa, kayttdonotossa ja
huollossa on noudatettava kaikkia tarpeellista varovaisuutta, koska laitteen huolimaton tai asiantuntematon kasittely voi aiheuttaa
vakavan vamman tai hengenvaaran tai voi vaurioittaa itse laitetta.. Taajuusmuuttajassa on viela syoton irtikytkemisen jalkeen
vaarallisen korkea jannitetaso ja siihen on varastoitunut suuri energiamaara.

Lue alla oleva TARKEA TURVALLISUUSOHJE, ja noudata yleisté varovaisuutta ja erillisia turvallisuusohjeita laitetta kasiteltiessa.

limaisee potentiaalisen vaaran, joka voi johtaa limaisee potentiaalisen vaaran, joka voi johtaa
vammaan tai kuolemaan. laitteiston vaurioitumiseen

WARNING CAUTION

Laiteturvallisuus ja turvallisuus-kriittiset kaytot!

Optidriven ohjauslogiikka ja se ohjaustiedot — esimerkiksi kay/seis-, suunnanvaihto-, maksiminopeus-ohjaukset, eivat tayta turvallisuus-
kriittisille kaytoille asetettuja ohjausvaatimuksia. Sellaisissa tapauksissa on kaytettava erillista direktiivin vaatimukset tayttavaa
laitteistoa (Direktiivi 89/392/EEC, Safety of Machinery ja erityisesti EN60204-1).

TARKEA TURVALLISUUSOHJE

e Laitteen saa asentaa vain pateva sdhkdalan ammattilainen erityistd varovaisuutta ja huolellisuutta seka yleisia ja
paikallisia ohjeita Laitteiden suojausluokka on IP20. Tarvittaessa parempaa suojaustasoa, on kaytettava sopivaa
laitekoteloa.

e  Sahkoiskun vaara! Irrota laite syottéverkosta ennen kuin avaat sen. Liittimissa on vaarallisen korkea jannite viela 10 min
syo6ton irrottamisen jalkeen.

WARNING ,  Tee laitteen maadoitus ohjeiden mukaisest.

Varmista etta laitteen sy6ttéjannite ja taajuus ovat sopivat.

Kayta paakytkinta taajuusmuuttajan syottdkaapelissa, sen lisaksi sopivia sulakkeita tai johdonsuojakytkimia (MCB )
Ala kytke sy6ttéa Optidriven moottoriliittimiin U, V, W.

Al asenna kontaktoria laitteen ja moottorin valiin.

Sijoita ohjauskaapeli erilleen tehojohtimista vahintdan 100 mm ja tarvittaessa kayta 90 asteen risteamiskulmaa
johtimien valilla

CAUTION

1.2. Hairidsuojaus, Electromagnetic Compatibility (EMC)

Optidrivet on suunniteltu tiukkojen EMC standardien mukaisesti ja ne on varustettu sisaisilla EMC suotimilla.
Laitteen asennus on tehtava huolella ja annettuja ohjeita kaapeloinnista ja moottorikaapeleiden hairiésuojien maadoituksista seka
maksimipituuksista on ehdottomasti noudatettava, jotta vaaditut hairidtasot tayttyvat.

Kun asennus tehdaan tayttden nama vaatimukset, sisaisellda EMC-suotimella varustettu Optidrive tayttaa hairiopaastétasot, jotka
on madaritelty EN61800-3 luokka C2:n 1.lle ymparistolle (domestic), moottorikaapeleiden maksimipituuksilla 5m.
Pidemmilla kaapelipituuksilla on kaytettava ulkoista lisdsuodatinta (Optifilter)

EN61800-3 luokka C3:n (2. ympaéristd) vaaditut hairitasot tayttyvat kaapelipituuksille maksimi 25m.

2. Yleiset ohjeet ja nimellisarvot
Tama kappale sisaltda Optidrive E2 taajuusmuuttajien ohjearvot ja tarkat tiedot tyyppinumeroinnista, joilla laitteet voidaan yksil6ida.

Katso laitteen mukana toimitettava alkuperainen User Guide ...

3. Asennus
Katso laitteen mukana toimitettava alkuperainen User Guide ...
4. Tehokaapeleiden kytkenta

4.1. Laitteen maadoitus
Katso laitteen mukana toimitettava alkuperainen User Guide ...

4.2. Kaapeloinnin oikea toteuttaminen
Katso laitteen mukana toimitettava alkuperainen User Guide ...
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4.3. Kytkentakuva

Optional Brake
F Resistor

MCB or +DC BR
Isolator  Fuse (Sizes 2 & 3)
-~ TN 1
1 phase * [ — — L1
AC input { | | . .
| Optional Optional
50/60H N P!
z —;‘""-v— | —— External —— External L2/N

3 phase 1 ! Input Choke Input Filter

AC input ! i

BS0/60Hz . —— —_— —_— L3

|
Earth
1 +24V Output Analog Output 8
0-10v
2 Digital Input 1 ov e
Stop - Run
3 Digital Input 2
Fwd - Rev 9
4 Digital Input 3
Default Analog - Preset
Analog & Digital Input ’
Connections 5 +10V Qutput 0 Relay Commeon

6 Analog Input 1 1 Relay Contact
Tov

4.4. Laitteen kytkeminen syottoverkkoon ja moottorikaapeleiden kytkennét

Yksivaiheinen syo6tto pitaa kytkea liittimiin (L1)/L, (L2)/N.

Kolmivaihesyo6tto kytketaan liittimiin L1, L2, L3. Vaihejarjestyksella ei ole merkitysta.

Moottori kytketaan liittimiin U, V, W

Laitteissa, jossa kaytetaan erillistd dynaamista jarruvastusta, se on kytkettava liittimiin +DC and BR. Jarruvastuspiiri on varustettava
termiselld ylivirtasuojalla. Lisatietoa toimitetaan tarvittaessa.

Liittimet —DC, +DC ja BR on sinetoity (tulpattu) kun laite toimitetaan. Tulppaus voidaan poistaa tarvittaessa.

Laitekoko 1 kytkennat

L1/L L2IN L3 u v w

Laitekoot 2 & 3 kytkennat

-DC  L1L L2IN L3 +DC  BR u \' w

4.5. Moottorin kytkentatapa
Yleisimmat vakiomoottorit on kdamitty toimivaksi kahdella perusjannitteelld. TAma ilmoitetaan moottorin tyyppikilvessa.

Kaytettavissa olevan syottdjannitteen mukaisesti moottorin kytkenté valitaan sopivaksi, joko TAHTI tai KOLMIO (STAR/DELTA).
TAHTI-kytkenndssa jannite on aina kahdesta vaihtoehdosta suurempi.

Tavalliset kytkennat: AIA
400V / 230V
690V / 400V

STAR A DELTA A

Optidrive E2 Helppo kéayttdohje 4
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5. Ohjauskaapelointi

5.1. Ohjausriviliittimen kytkennat

Peruskytkenta Liitin Signaali Selitys
tehdasasetuksilla
1 +24V 1ahto, +24V, 100mA tarvittaville ohjaussignaaleille.
2 Digital tulo 1 Positiivinen logiikka
“Logic 1” signaalijannite: 8...30V DC
SO 3 Digital tulo 2 “Logic 0” signaalijannite: 0...2V DC

Digital tulo 3 / Digital: 8...30V (samoin kuin Digital 1 ja 2)
Analogi tulo 2 Analogi: 0...10V, 0...20mA tai 4...20mA

5 +10V 1aht6 +10V, 10mA, 1kQ minimi

Analogi tulo 1/ Analogi: 0...10V, 0...20mA tai 4...20mA
Digital tulo 4 Digital: 8...30V

Q[e|@ @R EE®E

7 ov Signaalimaa, yhdistetty liittimeen 9
8 Analogi 1aht6 / Analogi: 0...10V, 20mA maksimi
( : ) Digital 18ht6 Digital: 0...24V
9 oV Signaalimaa, yhdistetty liittimeen 7
10 Rele Common Releen vapaa karki
Rele NO Contact,
1 NO = norm. Auki Kytkentaarvot 250Vac, 6A / 30Vdc, 5A

NC = norm. Kiinni

6. Kaytto

6.1. Ohjauspaneelin kaytto
Taajuusmuuttaja ohjelmoidaan (parametroidaan) ja sen toimintaa voidaan tarkastella ohjauspaneelin ja sen naytén avulla.

Saadaan nayttoon hetkellinen moottorin virta ja
NAVIGATE | pyorintdnopeus. Siirrytddn parametrien muutostilaan ja
siitd pois tallentaen muutos.

Lisatdan moottorin nopeutta paneeliohjaus-tilassa.
Siirrytdan seuraavaan parametriin yléspain
‘parametrien selaus’ -tilassa tai lisatdan parametrin
arvoa ‘parametrien muutos’ -tilassa.

up

DOWN Vastakkainen toiminta kuin "UP”-painikkeella.

Vikatilan kuittaus.

RESET/ Pysayttada moottorin paneeliohjaus-tilassa.

STOP

Kaynnistda moottorin paneeliohjaus-tilassa tai vaihtaa
START moottorin pydrintdsuunnan, jos on valittu molemmat
pyorintasuunnat salliva paneeliohjaus-tila.

Cl@Ow || >0

6.1.1. Parametrien muuttaminen

Parametrien muuttaminen on mahdollista, kun laite on pyséytettyna ja naytdssa on teksti SEaP.

Painamalla talléin nappainta < ja pitdmalla se pohjassa >1 sekunnin ajan laite siirtyy parametrien selaustilaan.

Naytdssa nakyy nyt parametrin nimi esim. P={ {, joka tarkoittaa parametria numero 01.
Siirtymiseen parametrista toiseen kaytetdan nappaimia /. ja /.

Parametrien muutostilaan paasee tasta painamalla lyhyesti uudelleen nappainta < > .

Parametrien selaus- tai muutostilassa parametrin nimi tai arvo vilkkuvat ilmoittaen, etta ollaan selaamassa parametreja tai
muuttamassa niiden arvoa. -

Parametrien muutostilassa niiden arvoa voi muuttaa nappéaimilla /\ja \/.

Optidrive E2 Helppo kayttdohje
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Uusi arvo tallentuu muistiin palaamalla ’parametrien selaus’ -tilaan painamalla lyhyesti nappainta <_>. Muutoin laite palautuu hetken
kuluttua normaalitilaan ja parametrille jaa vanha arvo.
Kun halutaan parametrin tallentamisen jalkeen palata normaalitilaan, painetaan uudelleen nappainta < ja pidetdan se pohjassa >1

sekunnin ajan. Naytossa lukee teksti SEaP.

6.1.2. Tehdasasetusten palauttaminen
Jos syysta tai toisesta halutaan palauttaa laite tehdasasetuksiinsa, painetaan nappaimia /\, \/ ja ® yhtaaikaisesti >2 sekunnin ajan.
Nayttéon tulee ilmoitus P-dEF, joka kuitataan resetoimalla laite nappdimen W painalluksella.

6.2. Ohjaus riviliittimilta

Toimitettaessa tai jos Optidrive on palautettu tehdasasetuksiinsa (edellisen kohdan mukaisesti), on laitteen ohjauspaikaksi valittu
ohjausriviliitin ja kaikkien parametrien (P-xx) arvot ovat parametrilistassa ilmoitetuissa oletusarvoissaan.

1. Kytke moottorikaapeli Optidriven ja moottorin valiin. Huomioi oikea kytkenta moottorin kytkentaliittimilla (Y/D).
Syota laitteelle ns. moottoriparametrit (moottorin tyyppikilven mukaisesti), P-07 = nimellisjannite, P-08 = nimellisvirta,
P-09 = nimellistaajuus. (P-10 = nimellispydrintdnopeus)
3. Kytke sulkeutuvalla koskettimella varustettu Kéy/Seis (Start/Stop) kytkin napojen 1 ja 2 vélille. J&ta kytkin auki (Seis), jolloin
laite ei ole kaynti-tilassa, kun syo6tto kytketdan.
4. Kytke potentiometri (1 kQ ...10 kQ ) napojen 5 ja 7 valiin, seka liuku napaan 6.
Saada potentiometri -> minimiin. (napojen 6 ja 7 valinen vastus on 0)

5. Kytke taajuusmuuttajalle sydttdjénnite. Naytdssa on nyt teksti SEoP.

6. Kaynnista moottori sulkemalla kytkin napojen 1 ja 2 valilla (Kay/Start). Laitteen kayntitila on nyt “paalla” ja
lahtétaajuutta/moottorin nopeutta sdadetaan potentiometrilla. kun potentiometri on kdannetty -> min, naytéssa nakyy taajuus
Hz (H 0.0).

7. Kun potentiometria kdannetaan -> maksimi, moottorin pydrintanopeus lisdantyy tasaisesti 50 Hz:iin (P-01 oletusarvo).

Kiihdytysaika on P-03 mukainen (oletus 5 sek.). Tdman jalkeen naytdsséd on H  50.0 (50 Hz).

8. Saat naytolle nakyviin moottorin virran (A) painamalla lyhyesti < > nappainta (Navigate).

9. Jos moottorin nimellisnopeus on tallennettu parametriin P-10, moottorin pyérintdnopeus saadaan nayttéén painamalla
uudelleen <_, seuraavan painalluksen jalkeen naytt66n palautuu taajuus.

10. Kun moottori halutaan pysayttda, avataan kytkin Kay/Seis (Start/Stop) kytkin napojen 1 ja 2 valilla, tai kdadnnetaan

potentiometri 0:aan -> minimiin.

Pysayttamalla moottori avaamalla Kay/Seis (Start/Stop) kytkin laite hidastaa moottorin rampilla pysayksiin. Kun moottori on pysahtynyt,

nayttoon tulee teksti Skalf.
Jos moottori pysaytetdan antamalla ohjearvoksi O potentiometrilla ja pitdmalla kayntitila paalla, naytdssa lukee hidastusrampin jalkeen

H 0.0 (0.0Hz). 20 sekunnin jélkeen laite kytkee pa&teasteen pois paalta ja nayttoon tulee teksti SEndbY. Laite kaynnistyy
valittémasti, kun sille annetaan ohjearvo > 0.

6.3. Paneeliohjaus

Optidrivea voidaan ohjata my®s ohjauspaneelin nappaimilla antamalla parametrille P-12 arvo 1 (py6rinta sallittu vain yhteen suuntaan)
tai arvo 2 (pyorinta sallittu molempiin suuntiin).

Moottorikaapelointi kytketdan ohjeen mukaisesti, samoin taajuusmuuttajan sy6ttd. Muutetaan parametrin P-12 arvoksi 1 tai 2
Sallitaan kayntitila sulkemalla ohjauskytkentériman liittimet 1 ja 2. Naytéssa on edelleen teksti SEaP.
Moottori kaynnistetaan painamalla nappainta <> . Nayttoon tulee teksti H .0,
Moottori Iahtee pyorimaan painamalla nappaimella /. )
Moottorin pyorintdnopeus kasvaa niin kauan kun nappainta /. painetaan.
Kiihdytysaika maaraytyy parametrilla P-03 (oletus on 5 sek.), arvo on tarkistettava ennen moottorin kdynnistamista.

a0 N =~

6. Painamalla nappainta \/ moottorin nopeus laskee niin kauan kun nappain vapautetaan. Hidastusaika on parametrin P-04
mukainen (oletuksena 5 sekuntia).

7. Nappain ® pysayttadsd moottorin ja sammuttaa taajuusmuuttajan. Pysaytys-kéaskya seuraa hidastusramppi P-04, jonka jalkeen
nayttdon tulee teksti SEaP, joka ilmaisee, ettd taajuusmuuttajassa ei ole kayntitila paalla.

8. Kun halutaan antaa tavoitenopeus/taajuus ennen kayntitilan kytkemista (n&yt0ssé on teksti S5kaP), painetaan ensin
pysaytysnappainta ¥, jolloin voidaan nappaimilla /\ ja /' antaa haluttu tavoitenopeus. Painamalla uudelleen ® naytto6n

tulee uudelleen SEaF.
9. Kaynnistdmalla laite ndppaimelld <. moottori kdynnistyy ja sen nopeus nousee kiihdytysajan mukaisesti asetettuun
tavoitenopeuteen.

Jos paneeliohjaus sallitaan molempiin pydrimissuuntiin (P-12 =2), toiminta on muuten samanlainen kuin edella, paitsi:

10. Pyérintdsuunta vaihdetaan moottorin pyériessa painamalla k&ynnistysnappainta <. uudelleen. Moottori pysahtyy ensin
hidastusajan mukaisesti nopeuteen 0, ja kiihtyy sen jalkeen kiihdytysajan mukaisesti vastakkaiseen pydrimisnopeuteen.

Naytdssa vastakkaisen pydrintasuunnan merkkina nakyy nyt esim. H =50.0.
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7. Parametrit

7.1. Perus-parametrit

Merkitys Alue Oletusarvo | Selitys
i * 50Hz . . .
Maksiminopeus P-02 ... 5*P-09 (maks. 500Hz) (60Hz) Maksiminopeusraja — Hz tai rpm. Katso P-10
Miniminopeus 0 ... P-01(maks. 500Hz) OHz Miniminopeusraja — Hz tai rpm. Katso P-10
Kiihdytysaika 0 . 600s 5s K.uhdy.tysalka, sekuntia pysaytyksistd moottorin
nimellisnopeuteen (P-09)
Hidastusaika, sekuntia moottorin nimellisnopeudesta
(P-09) pysaytyksiin.
Jos P-04=0, hidastusaika maaraytyy parametrin P-24
Hidastusaika 0 ... 600s 5s mukaisesti. Asettamalla P-04=0 aktivoi myods
dynaaminen hidastusajan, jolloin hidastusaikaa
pidennetaan tarvittaessa automaattisesti, jotta
valtettaisiin "O-Volt” -hairiétila.
Jos laitteen syoéttdjannite katkeaa ja P-05=0, laite
) . laskee moottorin nopeutta ja pyrkii pitdamaan sen
0 : Rampilla e ) .
. . py6rimassa ottaen energiaa hidastuvasta massasta
Pysaytystavan (brown-out ride-through) N .
. ) . 0 moottorin toimiessa generaattorina.
valinta 1 : Vapaasti py6rien _ U aesas
2 - Rampilla (pikapysaytys) Asettamglla P-05 —.2, laite kayttaa ' .
‘ pikapysaytysramppia P-24 ja dynaamista jarrutusta,
jos syéttéjannite katkeaa.
0: Pois paalts Kun asetettu paalle, laskee automaattisesti moottorin
Energian optimointi o P 0 jannitetta kevyella kuormalla. Jannitteen minimiarvo
1: Paalla o) i .
on 50% nimellisesta.
230V Moottorin nimellisjannite, V (tyyppikilvesta). Rajoitettu
Moottorin 0, 20V ... 250V 400V laitetyypin mukaan (katso tyyppinumerointi).
nimellisjannite 0, 20V ... 500V (460V) Asettamalla arvo 0 kytkee jannitekompensoinnin pois
paalta.
- S YA -
N.IOOtt(.)m.1 25 % ".'100 % laitteen _Laltt_een Moottorin tyyppikilven virta-arvo (A).
nimellisvirta nimellisarvosta nimellisarvo
Moottorin 50Hz . - .
nimellistaajuus 25Hz ... 500Hz (60H2) Moottorin tyyppikilven taajuus (Hz).
Moottorin Moottorin tyyppikilven nopeus (rpm).
. : 0 ... 30 000 rpm 0 Kun asetettu, on se kdytdssa kaikissa nopeuteen
nimellisnopeus TR .
liittyvissa parametreissa.
Lisajannite (boost) saadetaan vaativissa kaytbissa
Laitekoko 1: 0.0 ... 20.0% ) r1||n,"etta taajyusmuuttaja z.a.ntaa. ru"ttayan .
R i . : o Riippuu |ahtdomomentin kuorman kaynnistamiseksi. Jos
Jannitteen lisdys Laitekoko 2: 0.0 ... 15.0% - . . : - . i
. : o moottorin | ajetaan jatkuvasti alhaisilla nopeuksilla, on syyta
(boost) Laitekoko 3: 0.0 ... 10.0% A .
TR . tehosta varustaa moottori erillisella lisdpuhaltimella, koska
maksimi lahtéjannitteesta. . g . N o
jannitteen lisys aiheuttaa moottorin [Ampenemista
tavallista enemman.
Laitteen padohjaustapa.
0. Norm. ohjaus riviliittimelta (1) Shjauslpz;lkka rl\;]l![uttlmelta t Kavnnist .
1. Paneeliohjaus — eteenpin - Paneeliohjaus yhteen suuntaan. Kaynnistysnapin
o p liohi t ) uudelleen painaminen ei vaihda suuntaa.
Riviliitin / i : kanegllo jaus — eteen-Ja 2. Paneeliohjaus molempiin suuntiin. K&ynnistysnapin
Ohjauspaneeli / aaksepain. - uudelleenpainaminen kaantaa moottorin
3. MODBUS vaylaohjaus Y
MODBUS /Pl - kiind /hidast . 0 pyérintasuunnan.
Laitteen zasgbsuus' ! ﬁ.s 'hr.ampe'” 3. Ohjaus Modbus RTU (RS485) komennoilla véylan
sadtopaikanftavan | | oot ‘@r’nacl’t \J/Zulsé:\sté kautta. Kiinteat P-03 ja P-04 rampit.
valinta 5 P| -séété : P Y : 4. Sama kuin edellinen, mutta kiihdytys- ja
6. Pl s&ats analogi-tulon hidastusrampit voidaan antaa vaylan kautta.
’ ksell 9 5. Pl saato ulkoisella paluuviestilla
summauksella 6. Pl saato ulkoisella paluuviestilla, johon voidaan
summata viesti analogi-tulo 1
Viimeiset 4 hairi6ta tapahtumajarjestyksessa.
Viimeisin ndytetdan ensimmaisena.
Hairi6 logi Viimeiset nelja hairiota Vain luku | Painamalla Yl6s tai Alas siirrytaan seuraavaan.
UV héirié tallentuu vain kerran.
Lisdinfoa hairidista parametriryhmasta P-00.
Annetaan arvo “101” (oletus) kun halutaan siirtya
Laajennetun laajennettuun parametrilistaan.
parametrilistan Koodi 0 ... 9 999 0 Koodi on tallennettu parametriin P-39. Sen arvo
koodi voidaan muuttaa, kun halutaan estaa paasy

laajennettuun parametrilistaan.

HUOM
HUOM
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Oletusarvot parametreille HP-laitteilla ovat sulkujen sisalla.
Laite siirtyy automaattisesti Standby-tilaan, jos nopeuden ohjearvo on 0 > 20 sekuntia.
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7.2. Laajennettu parametrilista
Katso laitteen mukana toimitettava alkuperainen User Guide ...

8. Analogi- ja Digitaalitulot

Katso laitteen mukana toimitettava alkuperainen User Guide ...

9. Vika- ja virhetilanteiden ratkaisu

9.1. Virhe-viestit

Virhekoodi

o )

| Selitys

Korjaava toimenpide

Tehtaan oletusarvot palautettu

Paina Seis/Stop nappainta. Laite on valmis parametroitavaksi sovellusta
vastaavasti.

Ylivirta laitteen 1ahddssa.
Moottorin ylikuorma.
Paateasteen jadhdytysprofiilin
ylildampo.

Moottori ollut vakionopeudella: Selvitéd ylikuorman tai vaurion syy.

Moottori kdynnistymassa: ylikuorma tai jumitila. Tarkista moottorin oikea
kytkenta..

Moottori kiihdytyksessa tai hidastuksessa: Kiihdytys/hidastusaika liian lyhyt.
Ellei P-03tai P-04 arvoa pysty kasvattamaan, on valittava tehokkaampi laite.
Vika moottorikaapelissa.

Moottorin lampdsuoja toiminut.
Virta >100% parametrin P-08
arvosta liian kauan.

Varmista missa vaiheessa laitteen toimintaa ndytén desimaalipisteet
vilkkuvat (laite on ylikuomalla). Lisaa tarvittaessa kiihdytysaikaa (P-03) tai
vahenna moottorin kuormitusta. Tarkista onko moottorikaapeleiden pituus
annetuissa rajoissa. Tarkista my6s kuorman tila, ettei se ole jumissa eika
laitteistossa ole mitddn muuta mekaanista vikaa.

Jarrutuspiirin ylivirta

Ylivirta jarruvastuspiirissa. Tarkista kaapelointi jarruvastukselle ja vastuksen
arvo. Varmista, etté jarruvastuksen arvo on ohjeiden mukainen.

Jarruvastuksen ylikuorma

Pidenna hidastusaikaa, vahenna kuorman hitausmassaa ja lisda toinen
jarruvastus edellisen rinnalle. Huomioi kuitenkin, etta jarruvastukset yhdessa
ovat sallituissa rajoissa.

Sisainen hairi¢ teho-osassa

Tarkista moottorin kaapelointi, mahdollinen vaihe- ja maaoikosulku. Tarkista
ympariston lampdtila, liian pieni asennuskaappi, ehka tarvitaan
lisdjaahdytysta? Tarkista, ettei laite kay ylivirralla.

Valipiirin (DC-bus) ylijannite

Hairio syottopuolella. Lisda hidastusaikaa parametrilla P-04.

Valipiirin alijannite

Tama hairid tulee normaalisti, kun laitteen syo6tto kytketaan irti. Jos hairié
esiintyy normaalitilassa, tarkista syéttdjannite.

Jaahdytysprofiilin ylilampd

Tarkista ympariston lampdtila, Mahdollisesti tarvitaan isompi kotelo tai
lisgjadhdytysta.

Liian alhainen lampétila

Hairid esiintyy, kun laitteen ymparistdn Iampdtila laskee alle
-10°C. Laite on mahdollista kdynnistaa vasta, kun l[ampétila on sita
korkeampi. Asenna kaappildmmitin.

Viallinen jaadhdytysprofiilin
termistori.

Ota yhteytta laitteen toimittajaan.

Ulkoinen ohjelmoitava laukaisu
(digitaalitulo 3)

Digitaalituloon 3 ohjelmoitu ulkoinen laukaisupiiri on auennut. Mahdollisesti
tdhan on kytketty moottorin termistori tai termostaatti, ja moottorin
kuumeneminen on aiheuttanut laukaisun.

Vikaa vayla-ohjauspiirissa

Tarkista vaylan kaapelointi siihen kytkettyjen laitteiden valilla. Varmista etta
kaikilla samaan vayldan kytketyilla laitteilla on oma yksiléllinen osoite.

Vaihevika syéttdvirtapiirissa

Laitteen 3-vaihesessa syo6ttovirtapiirissa yksi vaihe pois pelista.

Vika kaynnistettaessa laite
py6rivadn moottoriin

Laite ei onnistunut kaynnistymaan pydrivaan moottoriin, vaikka ominaisuus
on otettu kayttéon.

Sisainen muistivirhe

Parametrien tallennus epaonnistui. Oletusarvot palautettu kayttoon. Yrita
parametrointia uudelleen, mutta jos virhe toistuu, ota yhteys laitteen
toimittajaan.

Analogiviestin arvo ei ole
sallituissa rajoissa.

Tarkista analogiviestin muoto parametrista P-16.

Sisainen laitevika

Ota yhteytta laitteen toimittajaan.

Sisainen laitevika

Ota yhteytta laitteen toimittajaan.

Sisainen laitevika

Ota yhteytta laitteen toimittajaan.

10.Tekniset tiedot

10.1.

Ymparisto

Kayttolampdtila: 0 ... +50°C (ei sallittu huurtumista tai tiivistymista)
Varastointilampétila: -40 ... +60°C
Maksimikorkeus: 2000m. Sallittuja tehoarvoja alennettava yli 1000 m korkeudella: 1% / 100m

Maksimi ilmankosteus: 95%, ei sallittu tiivistymista

HUOM UL vaatimukset: Keskimaarainen ympariston lampétila 24 tunnin aikana 200-240V, 2.2kW (3HP) laitteilla on <+45°C.

Optidrive E2 Helppo kayttdohje
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10.2. Laitteiden nimellisarvot

110-115V £10% - 1 Vaihesyo6tto - 3 Vaihe 230V 1dht6 (Jannitteen nosto)
Tama laitetyyppi on tarkoitettu vain erikoiskohteisiin
Katso laitteen mukana toimitettava alkuperainen User Guide ...

200-240V £10% - 1 Vaihesyé6ttd — 3 Vaiheldhté

kW HP Laite- Nimell. Sulake Syo6tté- | Nimell. 150% Mootori- | Moott. Min.
koko Sy6tto- | tai MCB | kaapelin | Lahto- Laht6- | kaapelin | kaapelin |Jarruvas-
virta (B-tyyp) koko virta virta koko maks. tuksen
60 sek pituus arvo
A A mm? A A mm? m Q
0.37 0.5 1 6.7 6 1.5 2.3 3.45 1.5 25 -
0.75 1 1 12.5 10 1.5 4.3 6.45 1.5 25 -
1.5 2 1 19.3 20 4 7 10.5 1.5 25 -
1.5 2 2 19.3 20 4 7 10.5 1.5 100 47
2.2 3 2 28.8 32(35)* 4 10.5 15.75 1.5 100 47
200-240V *10% - 3 Vaihesyo6ttd — 3 Vaiheldahto
Tama laitetyyppi on tarkoitettu vain erikoiskohteisiin
Katso laitteen mukana toimitettava alkuperainen User Guide ...
380-480V #10% - 3 Vaihesyottd — 3 Vaiheldhto
kW HP Laite- Nimell. Sulake | Syo6tto- | Nimell. 150% Mootori- | Moott. Min.
koko Syotto- | tai MCB | kaapelin | Lahto- Laht6- | kaapelin | kaapelin |Jarruvas-
virta (B-tyyp) koko virta virta koko maks. tuksen
60 sek pituus arvo
A A mm? A A mm? m Q
0.75 1 1 2.9 5 1.5 2.2 3.3 1.5 25 -
1.5 2 1 54 10 1.5 4.1 6.15 1.5 25 -
1.5 2 2 54 10 1.5 4.1 6.15 1.5 50 100
2.2 3 2 7.6 10 1.5 5.8 8.7 1.5 50 100
4 5 2 124 16(15)* 2.5 9.5 14.25 1.5 50 100
5.5 7.5 3 17.6 20 4 14 21 25 100 22
7.5 10 3 221 25 4 18 27 25 100 22
11 15 3 28.2 32(35)" 6 24 36 4 100 22

Laht6taajuus: 0 - P-01 (500Hz maksimi)
UL vaatimukset: Moottorikaapelin materiaali kupari 75C ja sulakkeiden koko ilmoitettu ( )*

10.3. UL vaatimusten mukaiset syottéjannitteen maksimiarvot:
Laitetyyppi ja teholuokka Maksimi syottojannite Maksimi oikosulkuvirta
115V syotolla — 120V rms (AC) 5kA rms (AC)

0.5 HP to 1.5HP

230V syotolla — 240V rms (AC) 5kA rms (AC)
0.37kW (0.5HP) ... 3.7kW (5HP)

400/460V syotolla — 480V rms (AC) 5kA rms (AC)
0.75kW(1HP) ... 7.5kW(10HP)

Kaikki ylla olevan taulukon laitteet soveltuvat kaytettavaksi syottdverkoissa, joiden jannite ja symmetrinen oikosulkuvirta ovat
vaadituissa rajoissa.
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